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[image: image1.wmf]ACTION MECANIQUE TRANSMISSIBLE

PAR UNE LIAISON PARFAITE :
I°) RAPPEL : LIAISON PARFAITE.


Définition : Une liaison parfaite est supposée sans jeux et sans frottements.
II°) TRANSMISSION DES EFFORTS PAR UNE LIAISON PARFAITE :
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1°) Exemple : livre sur une table.
Soit un livre posé sur une table. La liaison existant entre ces 

deux solides est une liaison appui-plan.
· Si l'on pousse suivant la direction x le livre, il en résulte une translation rectiligne suivant cette direction, et si l'on suppose cette liaison parfaite (pas de frottement), la table ne ressent pas l'effort appliqué au livre.

Cet effort n'est pas transmis par le livre à la table.

· Il en est de même si l'on pousse suivant la direction z.

· Si l'on appuie maintenant verticalement et vers le bas sur le livre, aucun mouvement n'est créé. Par contre, la table reçoit l'effort appliqué au livre. 

Cet effort est donc transmis par le livre à la table.

· Si maintenant l'on applique au livre un couple autour de l'axe vertical y, on crée un mouvement de rotation d'axe vertical, mais le couple n'est pas ressenti par la table.

Cet effort n'est pas transmis.

· Si l'on applique un couple autour de l'axe x, il n'y a pas de mouvement créé, mais la table ressent l'effort appliqué au livre.

Cet effort est donc transmis par le livre à la table.

· Il en est de même pour un couple appliqué autour de l'axe z.


Récapitulons :

Tableau des mobilités
Tableau des efforts transmissibles

	
Tx
0
0
C.x

0
Ry
F.y
0

Tz
0
0
C.z


On constate que :

Pour chaque translation possible suivant une direction, la force F n'est pas transmissible,
et inversement.


Pour chaque rotation possible suivant une direction, le couple C n'est pas transmissible, 
et inversement.


2°) Actions mécaniques transmissibles par les liaisons 
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